Формула изобретения.
1. Способ электродинамической сепарации, включающий подачу исходного материала в рабочую зону и воздействие на него бегущими электромагнитными полями одного или нескольких индукторов, отличающийся тем, что при селекции бегущие электромагнитные поля создают индукторами, имеющими переменное число пар полюсов или полюсное деление 
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– полюсное деление, м; 
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– скорость бегущего поля в линейном двигателе, м/с; 
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– частота тока в обмотке индуктора, Гц. 

2. Способ по п. 1, отличающийся тем, что индукторы с разным относительно друг друга направлением движения электромагнитных полей располагают в рабочей зоне на расстоянии друг от друга в направлении движения конвейерной ленты не менее чем на величину 
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, где 
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 – величина половины амплитуды внешнего поля индуктора. 

3. Способ по любому из пп. 1, 2 отличающийся тем, что в режиме селекции переключают обмотки индукторов таким образом, что 
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 изменяют дискретно от максимального до минимального или наоборот, c интервалом времени переключения t = 1-4 с, определяемым максимальным значением инерции частиц с размером, близким к 
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.  
4. Способ по любому из пп. 1-3, отличающийся тем, что при сигнале датчиков металла, соответствующем определенной стабилизации размеров частиц, 
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 устанавливают постоянной величины, соответствующей наиболее эффективной селекции частиц этого размера. 

5. Устройство для электродинамической сепарации, содержащее питатель в виде конвейерной ленты с возможностью перемещения по ней, первый линейный индуктор, постоянно подключенный к сети, второй линейный индуктор повышенной мощности, обеспечивающий импульсный режим, металлоискатель, чувствительным элементом которого служит обмотка второго линейного индуктора, анализирующий блок и коммутационное устройство, отличающееся тем, что первый и второй линейные индукторы расположены в шахматном порядке со сдвигом навстречу относительно друг к другу с перекрытием на ширину 
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 в направлении, перпендикулярном движению ленты, где 
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– удвоенный размер вылета лобовых частей индукторов.
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